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 های تابلو. معرفی ترمینال1

 های تابلو فرمان برقرار کنید. مطابق جدول زیر اتصالات مربوطه را بین اجزای موتور و ترمینال

 عملکرد های تابلو فرمان ترمینال
L1, L2, L3, N رودی وو نول  سه فاز 

U, V, W  سه فاز موتور 
B1, B2  مقاومت ترمز 

ES1  سر مثبت باطری 
ES2  سر منفی باطری 

U-LI, U-NI  فاز و نول ورودیUPS 

U-LO, U-NO  فاز و نول خروجیUPS 

L-FAN, N-FAN  فاز و نول فن موتور 
1F, NF  فاز دائم ,نول دائم 

   

 عملکرد های تابلو فرمان ترمینال
 DCولت  24 100

1000 Gnd   صفر ولتDC 

 DCولت  24 100
1000 Gnd   صفر ولتDC 

 ترمز موتور  2000 ,840

T1, T2 (PTC) ترموستات جداره( ای موتورFTO) 
T3, T4 (PTC) پل شوند(  ،مقاومت ترمز )در صورت نبود 

BL1, BL2*  پل خروجیUPS 

YH6, YH7  )مگنت درب بازکن )برای درب های نیمه اتوماتیک 

  * مربوط به کنتاکت چهارم کلید صفر و یک )مورد استانداردی( 
 

 باشد. های زیر نیز در تابلو موجود می ترمینال MRLدر تابلوهای 

 عملکرد های تابلو فرمان ترمینال
4,N  فاز و نول روشنایی چاله 

SG-O, 100 ( اندپل شده به یکدیگر مشترک سوئیچ گاورنر )از پیش 

NP, LP  شود. ها استفاده میولت از ترمینال 220در صورت استفاده از گاورنر 
SG-R  بازشو 
SG-S شو قفل 

 پل شود.  Nو نول به  FLCبه زیر فیوز  L1وجود ندارد و برای فاز دائم  NFو 1Fترمینال   MRLبرای تابلوی 

 پل شود. FLCمربوط به   Nبه  Nپل شود و ترمینال  L1 به  است که باید FLCزیر  S2جدید فاز دائم ترمینال  MRLدر تابلوی 

 های تابلو . معرفی ترمینال1جدول 

 ARCUBE. نحوه نصب 2

 شده نصب کنید.  نمایش دادهرا با توجه به ابعاد  ARCUBEمطابق شکل سیستم 

 

 . اتصالات 3

 ، مقاومت ترمز را برقرار کنید. هاترمز موتور،  PTCمطابق شکل اتصالات موتور، 
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 اتصالات مقاومت ترمز . 1-3

 

 موتور و سه فاز موتور PTCاتصالات . 2-3

 

 اتصالات ترمز موتور . 3-3

 موتورهای گیربکس ترمز اتصالات . 1-3-3

 
 موتورهای گیرلس اتصالات ترمز . 2-3-3

بود ترمزها را موازی کرده به    DCولت    220چنانچه ولتاژ ترمز موتور  

 متصل کنید.  2000و  840

  840بود ترمزها را سری کرده و به   DCولت    110چنانچه ترمز موتور 

 متصل کنید.  2000و 

 

  
 



 ARCUBEراهنمای نصب 
17/04/1404  

 
 

 

7 

 

 اتصالات اینکودر . 4-3

 اتصالات اینکودر موتورهای گیربکس . 1-4-3

ندارد آنها را   𝑍̅و   𝐵̅  و  𝐴̅ موتور گیربکس شماتذکر: چنانچه اینکودر 

 پل کنید.  JPبه 

 
 

 اتصالات اینکودر موتورهای گیرلس  .2-4-3

و    CLبجای    C, Dهای  ترمینالباشد،    SinCosچنانچه اینکودر از نوع  

DA شوند. متصل می 

 
 

 اتصالات فن موتور . 5-3

 

 

 . تیون موتور4

شود. از آنجایی که این می  دادههای موتور در طول این فرآیند به درایو  پارامترپیش از اینکه آسانسور حرکت کند، باید فرآیند اتوتیون تکمیل شود.  

با   تابلو( فرآیند  از سمت  )رویزیون  ریکال  می  پنل  ترمینالانجام  روی  کلید  ب  (SEE)  ریکال  شود،  تیون ه  باید  شروع  برای  باشد.  رویزیون  روی 

ARCUBE  .باید روشن شود 

. همچنین باید پارامترها به شکلی مناسب برقرار کنید  4مطابق با شکل  ها را  پل  باید  اتوتیون با توجه به متصل نبودن جعبه رویزیون   پیش از شروع 

 تنظیم و تعریف شود. 

 بدون جعبه رویزیون   های مدار ایمنیپل. 1-4

 شود.  در نصب اولیه تیون موتور بدون نصب جعبه رویزیون انجام می

  
 . پل های مدار ایمنی در صورتیکه رویزیون روی کابین و کف چاله متصل نباشد 1شکل 

 . تنظیمات پارامتر تیون 2-4

با    پس از تیون  موتور  به این ترتیب.  (2)شکل  قرار دهیددر مد رویزیون    ”1“روی  ه  ( روی پنل کنترلی ب SEEآسانسور را با چرخاندن کلید ریکال )

 کند. پایین حرکت می  جهتبه  SEEDبالا و  جهتبه  SEEUهای سوئیچ
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، تنظیمات  ها()انجام اتصالات موتور، اینکودر و پل  پس از آماده کردن موتور برای تیون

 شود. می  انجامنترلر  ی لازم برای تیون موتور از طریق صفحه نمایش کهاپارامتر

 
 . ترمینال ریکال 2شکل 

 نمایش  صفحه با روشن شدن سیستم کلید سه فاز را در تابلو قدرت روشن کنید. ”SMP“را روشن کرده و سوئیچ  ARCUBEهمه فیوزهای داخل 

ARCUBE شود. روشن می 

 
 . صفحه تنظیمات 3شکل 

را بزنید. برای خروج از منو از کلید قرمز    ”ENT“برای ورود به منوی تنظیمات کلید زرد رنگ  

برای    ”ESC“رنگ   کنید.  ازاستفاده  یک  هر  کلیدهای  انتخاب  از   پایین   و  ”Up“  بالا  پارامترها 

“Down”    استفاده کنید. زمانیکه به پارامتر مورد نظر رسیدید با استفاده از کلید“ENT”  رامتر  وارد پا

و    ”UP“  بالا  با استفاده از کلیدهای  و گزینه مورد نظر شروع به چشمک زدن می کند که   شده

گزینه مورد نظر ثابت شده و تأیید    ENTداد و باز زدن کلید  آنرا تغییر  توان  می  ”DOWN“پایین  

از منو خارج شده و به صفحه    ”ESC“برای نهایی شدن تغییرات باید با زدن کلید قرمز    .شودمی

   اول بازگشت.

را یک بار دیگر بزنید  ”ENT“کلید    ”QUICLK INSTALLATION“وارد منو شوید. با دیدن گزینه    ’ENT“پس از روشن شدن صفحه با زدن کلید  

 . از روی پلاک موتور وارد کنیدو پارامترها را مرحله به مرحله 

1-2-4 .Operation mode )مد عملیاتی سیستم( 

نصب بودن یا نبودن جعبه رویزیون باید به درستی انتخاب  این مد با توجه به

برای تیون اولیه مطابق شکل به روی حالت بدون جعبه رویزیون تنظیم    شود.

 . توجه کنید( ”Without“)به کلمه  شود

 
2-2-4 .Motor Type  )نوع موتور( 

 موتور گیرلس: 

 

 موتور گیربکس: 

 
3-2-4 .Motor control type  )نوع کنترل موتور( 

 انتخاب شود. بدون اینکودر (OPEN LOOPیا حلقه باز )با اینکودر ( CLOSED LOOPنوع کنترل موتور باید به درستی حلقه بسته )

 حلقه باز )بدون اینکودر(: 

 

 حلقه بسته )با اینکودر(: 

 
 گزینه حلقه باز تنها برای موتورهای گیربکس موجود است. تذکر: 
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4-2-4 .Nominal car speed  )سرعت نامی کابین( 

تعیین   تعلیق  سیستم  به  توجه  با  و  موتور  پلاک  روی  از  این سرعت 

 شود. می

  

 

5-2-4 .Motor rpm  )دور بر دقیقه نامی موتور( 

 شود. دور بر دقیقه موتور در این پارامتر وارد می

 
 

6-2-4 .Motor frequency )فرکانس موتور( 

 فرکانس نامی موتور باید در این پارامتر وارد شود. 

 
 

7-2-4 .Motor current  )جریان موتور( 

 جریان نامی موتور را وارد کنید. 

 
 

8-2-4 .Motor Voltage )ولتاژ موتور( 

 شود. ولتاژ موتور در این پارامتر وارد می

 
9-2-4 .Motor direction   موتور( حرکت )جهت 

 توان جهت حرکت موتور را با این پارامتر تغییر داد. پس از اتمام تیون موتور در صورت نیاز می

 :ساعتگرد

 

 : ساعتگرد پاد
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10-2-4 .High speed [Vmax] ( کابین  )سرعت بیشینه 

کند. مقدار این پارامتر سرعت بیشینه سیستم را در حالت نرمال تعیین می

 تواند معادل با سرعت نامی کابین باشد. این پارامتر حداکثر می
 

11-2-4 .Shaft position system  ( ه آسانسورچا یابی)سیستم موقعیت 

 شود. یابی چاله با این پارامتر تعیین میسیستم موقعیت

 : با اینکودر

 

 : ML1-ML2با سنسور 

 
 است.  در نظر گرفته شده ”ENCODER“و سنسورهای شرکت برای حالت  هاچیدمان آهنرباتذکر: 

 

12-2-4 .Number of floors ها(  )تعداد توقف 

 ها باید در این پارامتر وارد شود. تعداد توقف 

 
 
 

13-2-4 .ENCODER TYPE  )نوع اینکودر( 

توان با آن  شود و میاین پارامتر تنها برای موتورهای گیرلس ظاهر می

 نوع اینکودر را تعریف کرد. 
 

 ERNو برای اینکودر    ENDAT - SINCOS2048باید به روی    ECN 413و     ECN 1313هایدن هاین    هایبرای اینکودر   این پارامتر برای نمونه  

𝐒𝐈𝐍𝐂𝐎𝐒 𝟐𝟎𝟒𝟖به روی   1387
𝐒𝐈𝐍𝐂𝐎𝐒 𝟐𝟎𝟒𝟖
 قرار بگیرد.  SSI Gray - SINCOS2048موتور آرکل به روی   HOHNORو برای اینکودر  

به صفحه اول باز   ”ESC“پس از وارد کردن کلیه پارامترها با دوبار زدن کلید قرمز  و    قرار دهید  ”1“را به روی    ARCUBEروی    ”SEE“سوئیچ  

و تنها    کد خطا است(  XXشود که در آن  مشخص می  HXX)عبارت خطا با   روی صفحه نمایش ظاهر نشدهه  گردید و مطمئن شوید که خطایی ب

انتهای دفترچه علت خطا را بر طرف کنید یا با   یابیعیبدر صورت بروز خطا با استفاده از جدول    شود.بروی آن نمایش داده می  RECALLعبارت  

 واحد پشتیبانی تماس بگیرید. 

بکسل انجام  شود که تیون اولیه بدون سیماما توصیه می ،وجود داردبکسل و بدون سیم )بار(  بکسلبا سیم برای موتورهای گیرلس امکان تیون تذکر:

 شود. 

 . انجام تیون 3-4

 وارد قسمت   ،برای شروع تیون موتور
QUICK INSTALLATION 

 شوید و مطابق شکل آخرین گزینه: 
START AUTO-TUNE 

   قرار دهید.  ”YES“را روی 
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 شود. گردد و پیام زیر ظاهر میبه منوی اصلی باز میسیستم از منو خارج شوید. پس از اینکه تغییرات ذخیره شد،  ”ESC“زدن کلید بار   (2) دوبا 

زیر  جهت  دو دکمه سفید    روبروبا دیدن عبارت   پایین  را    LCDبالا و 

 تغییر کند. صورت همزمان نگه دارید تا متن نوشته ه یکبار ب

 
با استفاده   مطابق شکل زیر  ”NO ROPES“و بدون سیم بکسل    ”WITH ROPES“در این مرحله برای موتورهای گیرلس دو نوع تیون با سیم بکسل  

 ظاهر می شود.  ”READY FOR MOTOR TUNE“عبارت  ”ENT“از جهت بالا و پایین قابل تغییر است و با زدن کلید زرد 

بکسل: تیون با سیم بکسل: تیون بدون سیم  

  

 بکسل وجود ندارد. ای برای انتخاب تیون با یا بدون سیمتذکر: برای موتورهای گیربکس گزینه

 ”SEED“یا پایین    ”SEEU“با مشاهده عبارت روبرو یکی از جهت های بالا  

پنل ریکال را نگه دارید تا با جذب شدن کنتاکتورهای ترمز مراحل تیون که با  

STEP1    تاSTEP5  شود تکمیل شده و عبارت زیر بروی صفحه  نمایش داده می

  نمایش ظاهر شود. 
تا نتیجه تیون موتور ذخیره   را بزنید  ”ENT“پس از ظاهر شدن این پیام کلید  

 شود. 

آنرا  حرکت  جهت  و  موتور  حرکت  چگونگی  رویزیون  جهت  گرفتن  ضمن 

  بررسی کنید. 
های مدار ایمنی با نگه داشتن جهت رویزیون  LEDهای مدار ایمنی را بررسی کنید و مطمئن شوید که چنانچه کنتاکتور ترمز جذب نشد، پلتذکر: 

 شوند.  روشن می  140تا 

 Encoder“در صورت تکمیل شدن مدار ایمنی و جذب نشدن کنتاکتورها اتصالات اینکودر و همچنین نوع اینکودر انتخابی را در پارامتر  تذکر:  

type”  بررسی کنید . 

   ”QUICK INSTALLATION“ قسمت  یا همین پارامتر در  ”MOTOR DIRECTION :2.5“از طریق پارامتر    اگر جهت حرکت موتور نادرست بود 

  ی درستموتور به  حین حرکت کمتر از مقدار نامی بود تیون  که جهت حرکت موتور اصلاح شد و جریان آن در    را عوض کنید. در صورتی  جهت آن

 مراحل زیر را دنبال کنید. و  انجام شده

 کشی تراول کابل و جعبه رویزیون . سیم5

 . سیم کشی تراول کابل1-5

 جعبه رویزیون را توسط تراول کابل به هم متصل کنید.  FX-Cubeتابلو و برد  LCBهای نارنجی روی برد مطابق با جدول زیر ترمینال
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 شماره  ترمینال توضیحات شماره  ترمینال توضیحات

 ML1 1 سنسور تراز طبقات  119B 10 مدار ایمنی پیش از سوئیچ رویزیون 

 ML2 2 سنسور تراز طبقات  11 120 ابتدای مدار ایمنی دوشاخ درب طبقات 

 DC 100 3ولت  24 12 135 انتهای مدار ایمنی قفل درب طبقات 

 Gnd 1000 4 13 140 انتهای مدار ایمنی مربوط به کنتاکت درب کابین 

 CANL 5 سیگنال سریال کابین K220 14 دار است. فازی که در مد نجات اضطراری برق

 CANH 6 سیگنال سریال کابین N 15 ( K220نول)نجات اضطراری و مربوط به 

 PE 7 ارت 16 1 فاز دائم )قبل از کلید صفر و یک تابلو( 

 8 118 انتهای مدار ایمنی کف چاه  NF 17 ( 1فاز دائم یا نول )شهر و مربوط به 

 119A 9 مدار ایمنی پیش از سوئیچ ریکال    

 . اتصالات تراول کابل 2 جدول

 با جعبه رویزیون  پل های مدار ایمنی . 2-5

 نیز به هم پل شوند.   KA1,KA2و    PK1, PK2های اولیه   رویزیون باید علاوه بر پلبرد  روی    بر  د وباش  119B-120تذکر: در این حالت نباید پلی بین  

  
 . پل های مورد نیاز در زمان اتصال جعبه رویزیون و رویزیون کف چاله 4شکل 

 ها باید برداشته شوند. مانند. پس از آنکه رویزیون کابین و رویزیون چاه نصب شد پل ها تنها در حالت نصب اولیه باقی میتذکر: پل

    تذکر:

مطابق شکل به    ”Operation mode“با اتصال جعبه رویزیون باید گزینه  

قرار بگیرد تا جعبه    ”Installation mode with inspection box“روی  

   رویزیون به درستی عمل کند.

 
 شود.  نادیده گرفته می ARCUBEتوسط  869و  818 ,817انتخاب این پارامتر بسیار مهم است. اگر این پارامتر به درستی انتخاب نشود، 

 تذکر: 

 بروزرسانی را انجام دهید.  10بخش  از  صادر شد، H41پس از این تغییرات جعبه رویزیون شناسایی نشد و خطای چنانچه 

 سیستم و اتصالات مربوط به نرمال کردن مدارات ایمنی، سنسورها نصب .6

ه  پس از تیون موتور و نصب جعبه رویزیون به منظور اتصال مدارات ایمنی از جدول زیر استفاده کنید. شماتیک اتصالات مدار ایمنی در دو صفح 

 انتهایی دفترچه قابل مشاهده است. 

 های مدار ایمنی. ترمینال1-6

 . جدول اتصالات مدار ایمنی به صورت زیر است 
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 مدار ایمنی   هایسوئیچ LCBترمینالهای مدار ایمنی در  

110, 110A در صورت عدم استفاده پل شود( دریچه آسانسور( 

110A, 110B در صورت عدم استفاده پل شود(   سنسور قطعی سیم بکسل( 

110B, 110E )استپ اضطراری اضافی در موتورخانه و استپ کف چاه )در صورت عدم استفاده پل شود 

116, 117 
اتصالات سری شده بافر کابین، بافر قاب وزنه، شالتر پایین و گاورنر ته چاه )بخشی از مدار  

 ایمنی که در حالت رویزیون از سمت تابلو پل می شود( 

 و شالتر بالا  گاورنر موتور خانه 117,118

 کنتاکت دو شاخ درب طبقات 130 ,120

 ( ها، پل شوددر صورت اتوماتیک بودن درب قفل درب طبقات ) 135 ,130

 مدار ایمنی   هایسوئیچ FXCUBEترمینالهای مدار ایمنی در 

LIM1, LIM2  لیمیت سوئیچ کابین 

PK1, PK2  پاراشوت 

STP1, STP2  کلیدStop   اضافی روی کابین 

KA1, KA2  کابین کنتاکت درب 

 . اتصالات مدار ایمنی 3جدول 

 طریقه نصب سنسور دورانداز و لول طبقات . 2-6

را روی کابین نصب کنید.    817برای نصب آهنربای دورانداز پایین سنسور  

روی    817و سر دیگر آن را به ترمینال    100یک سر سنسور را به ترمینال  

 متصل کنید.  FX-Cubeبرد 

 کابین را به سمت پایین ترین طبقه هدایت کنید. 

که سبب خاموش    را  متر بالاتر آهنربای گرد قطع کنیک متر و هشتاد سانتی

 شود، نصب کنید. می 817شدن 

سنسور سبب روشن شدن که  را متر بالاتر آهنربای گرد وصل کنسانتی 5

 ، نصب کنید. شودمی 817

باشد تا به    Cm 2-1فاصله سنسور از آهنربای قطع کن روی ریل در حد  

 درستی عمل کند. 

 مربوط به دورانداز بالا عمل کنید.  818به شکلی مشابه برای سنسور  

 
 مربوط به آهنربای دورانداز پایین  817. طریقه نصب سنسور 5شکل 

 

را روی کابین نصب کنید.    818برای نصب آهنربای دورانداز بالا سنسور  

روی    818و سر دیگر آن را به ترمینال    100یک سر سنسور را به ترمینال  

 متصل کنید.  FX-Cubeبرد 

 کابین را به سمت بالا ترین طبقه هدایت کنید. 

متر و هشتاد سانتی آهنربای گرد قطع کنپایین  متریک  که سبب    را   تر 

 شود، نصب کنید. می 818خاموش شدن  

پایینسانتی  5 کن متر  وصل  گرد  آهنربای  شدن   تر  روشن  سبب  که    را 

  نصب کنید. شود، می 818سنسور 
 مربوط به آهنربای دورانداز بالا  818. طریقه نصب سنسور 6شکل 
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باشد تا به   Cm 2-1فاصله سنسور از آهنربای قطع کن روی ریل در حد 

 درستی عمل کند. 

 

کابین را در     دهد. مرحله نصب آهنرباها باید برای هر طبقه تکرار شود. را نمایش می  LiftSenseشکل زیر نحوه نصب سنسور    :LiftSenseسنسور  

خط    روبرویانتهای آهنربا  سانتی را مطابق با شکل برروی ریل و دقیقا موازی با سنسور قرار دهید. توجه کنید    30تراز طبقه قرار دهید و آهنربای  

 قرار گیرد.  سنسوربرجسته روی 

  

 

 

 

 

 رنگ سیم  محل اتصال روی برد 

 مشکی 1000

ML0  قرمز 

ML1  آبی 

ML2 زرد 

LS  سبز 
 

 30و آهنرباهای  LiftSense. محل نصب سنسور 2-7شکل  LiftSense. سنسور 1-7شکل 

 متری سانتی

 LiftSense. اتصالات سنسور 3-7دول ج

 جدا کند.  FX-Cubeبرای جلوگیری از بروز خطا سوکت مربوط به سنسورهای لول طبقات را تا نصب کامل آهنرباها از برد تذکر: 

 متصل کنید.  FX-Cubeمتری نصب نشده است به برد رویزیون  سانتی 30پس از نصب سوکت سنسور را در جایی از ریل که آهنربای 

 کشی نمایشگر و شستی طبقات و کابین . سیم3-6

 برای مشاهده شماتیک اتصالات شستی کابین و طبقات به انتهای دفترچه مراجعه شود. تذکر: 

 شود. کشی میمربوط به شستی طبقات بصورت زیر سیم  MSP16-EXPهای برد ترمینال

 کاربرد  نام پایه کاربرد  نام پایه
 Pسگمنت منفی یا  Out of Service” G2“مشخصه  02
BP  بوق شستی طبقات BC  سگمنت دهگان 
 )1000شستی طبقات )مشترک فیدبک  C1, ..., C16 مشخصه جهت رو به پایین  31
 DCولت   24ولتاژ  100 مشخصه جهت رو به بالا  32

M0,…, M4  ولتاژ صفر ولت  1000 خروجی گریGnd 
A, B, C, D, E, F, G, سگمنت خروجی سون   

 MSP16-EXPکشی . سیم4جدول 

 

 خلاصه شده است.  رداخل جعبه رویزیون در جدول زی  FX-Cubeسیم کشی برد  

 توضیحات کاربرد  نام پایه
  ”Out of Service“مشخصه  02
BP  بوق شستی طبقات  
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 توضیحات کاربرد  نام پایه
  مشخصه جهت رو به پایین  31
  مشخصه جهت رو به بالا  32

A, B, C, D, E, F, G, یا   1000خروجی  سگمنت خروجی سونGnd 

G2  یا   1000خروجی  سگمنت منفیGnd 
BC  یا   1000خروجی  سگمنت دهگانGnd 

C1, ..., C16  یا  1000مشترک  شستی طبقات فیدبکGnd 
 DC 24 VDCولت   24ولتاژ  100

 GND )100ولتاژ صفر ولت )ولتاژ مرجع برای ترمینال  1000

K20  شستیDO  )100مشترک  )بازشو 
FSL  )100مشترک  فیدبک فوتوسل )پرده نوری 
DTS  شستیDC 100مشترک  شو( )بسته 
 100مشترک  )اضافه بار(  Overloadسنسور  804
AA  سر مثبت به  چراغ اضطراریAA   1000و سر منفی به 

BAT 12 ولت دائم )توان محدود(  12 ولت باطری رو جعبه رویزیون 
K220  فازUPS ولت از این  220ها و لودسل تغذیه فوتوسل، درب

 UPSنول  N ها تأمین شود. ترمینال 

KL  فاز موقت 
 . شودروشنایی تایمردار کابین از این ترمینال گرفته می

NF  نول برق شهر 

 ها متصل شود. فن کابین به این ترمینال  فاز و نول فن کابین FANترمینال های سبز فن 

و ترمینال  1000دو سر شستی فن کابین به ترمینال  شستی فن کابین  1000و FAN ترمینال زرد 

 متصل شود.  FANزرد 
PR1  فرمان بازشو درب 

 شو درب فرمان بسته PR2 ها متصل شود. فرمان درب کابین به این ترمینال
PRCOM  مشترک فرمان درب 

PR3  فرمان مگنت  
AV  اگر لودسل آنالوگ ولتاژی بود به  ورودی لودسل آنالوگ ولتاژیAR  وAV 

 AIو   ARاگر لودسل آنالوگ جریانی بود به 

 متصل شود. 

AI  ورودی لودسل آنالوگ جریانی 
AR  مشترک ورودی لودسل آنالوگ 

AL  1000مشترک  آژیر های بالای برد رویزیون( )ترمینال 

SPE- وSPE+  اسپیکر اعلام طبقات برد  دو سر اسپیکرFX-CUBE 

 FX-CUBE. سیم کشی برد 5جدول 

 . شناسایی چاه و تست حرکت7

. در  فرآیند شناسایی چاله طبق دستورالعمل زیر تکمیل شودسیستم در مد نرمال، باید    شروع به کارپیش از    ،شناسایی موقعیت کابین با اینکودر  برای

برای شروع شناسایی مهم    نتیجه پس از اطمینان از نصب صحیح سنسورها، آهنرباها و مدارات ایمنی، شناسایی چاه را مطابق مراحل زیر انجام دهید.

کند. سپس با جابجایی به سمت بالاترین توقف شناسایی  کابین با نصف سرعت نامی به سمت پایین حرکت می  ، در کجای مسیر باشد  نیست که کابین

 شود. چاله تکمیل شده و کابین متوقف می 
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مطابق شکل مد عملیاتی  را به روی    ”QUICK INSTALLATION“در قسمت  

 نرمال قرار دهید. 

برای شناسایی چاه سیستم نباید در مد رویزیون یا در مد ریکال باشد. در غیر 

  دهد. اینصورت سیستم خطا می

تابلو   از  با نرمال شدن سیستم  از ذخیره پارامتر فوق و  باید به روی نمایشگر درایو عبارت کابین  و  پس    ضمن تکمیل شدن کلیه مدارات ایمنی 

“SHAFT LEARN NEEDED”   .ظاهر شود 

ظاهر شود.      8را فشار دهید تا صفحه شکل  سمت راست  در منوی اصلی کلید  

شناسایی چاله شروع    LCDپایین زیر  و    بالا  سفید  سپس با نگه داشتن همزمان کلید 

مدت زمان این فرآیند به ارتفاع طبقات و تعداد آنها وابسته است. در حین  شود. می

  شود. نمایش داده می ARCUBEشناسایی جزئیات شناسایی چاه در 
 . صفحه شناسایی چاله 8شکل 

 SHAFT LEARN“اگر شناسایی چاه با موفقیت انجام شود بر روی صفحه پیام  

SUCCEED”  شود. برای هر چاه کافیست که یک بار عمل شناسایی انجام ظاهر می

 . شودپیام روبرو بروی صفحه نمایشگر ظاهر میشود. پس از تکمیل شدن شناسایی  

 
  مجددا  شود و باید  ذخیره نمی  اطلاعات  در غیر اینصورت شناسایی چاله معتبر نخواهد بود وبزنید،    را  ”ENT“کلید  نتیجه شناسایی  برای ذخیره  تذکر:  

 . شناسایی چاله انجام شود

ماند، پیام روی صفحه نمایش . چنانچه پس از تکمیل شناسایی درب کابین باز  بعد از شناسایی چاله کابین باید به سمت توقف اول حرکت کندتذکر:  

 LED)تیغه باز( انتخاب شده باشد. در حالت عادی باید    NOو تیغه فوتوسل از نوع  )شستی بازشو درب(    DOرا بررسی کنید. مطمئن شوید که تیغه  

 روی برد جعبه رویزیون خاموش باشد.  FSLو  K20مربوط به 

 شود. برای بررسی عملکرد آسانسور باید چند فرمان به آسانسور داده شود تا مشخص شود که به درستی در طبقه مورد نظر متوقف می

را در منوی اصلی دیدید   ”WAITS FOR CALL“زمانیکه به روی صفحه عبارت  

زیر  کلید   راست  تا شکل     LCDسمت  دهید  فشار  داده شود.  9را  عدد   نمایش 

می  ”CAR CALL SET“روبروی   طبقهمشخص  به چه  مربوط  فرمان  که   ای کند 

  .است
 . منوی فرمان کابین 9شکل 

 CAR“فرمان را تأیید کنید. برای نمونه زمانیکه با عبارت    ”ENT“استفاده کنید و سپس با زدن کلید    DOWNیا    UPبرای تغییر عدد از کلیدهای  

CALL SET: 3”  کلید“ENT”  کند. را فشار دهید کابین به سمت توقف سوم حرکت می 

 لول گیری دقیق سیستم. 8

متر مثبت و سانتی  5تا    پس از تکمیل شناسایی چاله به منظور لول گیری دقیق

 . برسیدعبارت روبرو به تا  بزنیدکلید سمت راست را  منفی،

 شود. ظاهر می صفحه دوم LCDزیر با نگه داشتن همزمان جهت بالا و پایین 
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وارد صفحه سوم بخش لول گیری دقیق می شوید که برای   Enterبا زدن کلید 

متر گیری را با دقت یک میلیتوان در دو جهت بالا و پایین لولهر طبقه می

 انجام داد. 

 
ضمن تغییر طبقات با استفاده از جهت بالا و پایین، برای هر طبقه و هر جهت  

چنانچه کابین پایین بود مقدار اختلاف سطح را مثبت و چنانچه کابین بالا بود  

مقدار اختلاف سطح را منفی وارد کنید. پس از تغییر مقدار پارامتر با زدن کلید 

Esc گردد. شوید و مقادیر خودبخود ذخیره میاز این بخش خارج می  

9 .CALL SETTINGS )تنظیمات فرماندهی( 

1-9 .CAR CALLS )فرامین کابین( 

1-1-9 .FX-CUBE SETTINGS  تنظیمات برد(FX-CUBE) 

FX-CUBE    رود. هر شستی داخل کابین به صورت پارالل به این برد متصل  فرامین کابین به کار میدرون جعبه رویزیون و برای دریافت  بردی است

یق کابین بدون  راز ط  دهیشستیافزاری از طریق منو،  با بروزرسانی نرم ،  ARCUBEمتصل به    CANBusبه خط    FX-Cubeپس از اتصال    شود.می

که عملکرد برد    دهی به کلیه طبقات از داخل کابین مطمئن شویدهیچ تنظیمات دیگری ممکن است. پیش از بررسی فرامین داخل طبقات با شستی

 پذیرد.  طبقه را می 16تا  تفرمان کلیه طبقا FX-Cubeصحیح است. 

 خروجی نمایشگر از طریق منو قابل تغییر است. در قسمت 

 “9: DISPLAY SETTINGS 
 گزینه 

 “9.2: FX-CUBE DISPLAY OUTPUT”  
 به روی هریک از خروجی های زیر قابل تنظیم است. 

7-Segmentسگمنتی: سون 

 

Gray کد گری : 

 
Binary کد باینری : 

 

Inverted Gray کد گری معکوس : 

 

Inverted Binaryکد باینری معکوس : 

 

 

 پارامتر مناسب را با توجه به نوع نمایشگر خود انتخاب کنید. ممکن است که با توجه نوع نمایشگر پارامتر 
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 “9.2: GRAY/BINARY CODE START”  
 برای شروع کدهای باینری و گری نیاز به تنظیم داشته باشد. 

  02 ,32 ,31دهی روی برد شامل  ها، عدم سرویس های جهت خروجی

 می شود که با توجه به گزینه 

 
 “9.3: FX-CUBE 31-31-02 OUTPUTS”  

 باشد. GNDیا  24Vتواند می

 

 

 
2-9 .LANDING CALLS  )فرمان طبقات( 

ARCUBE    قادر به پشتیبانی هر دو نوع شستی پارالل و سریال برای طبقات است. اگر سیم کشی به صورت پارالل است باید حتما از بردMSP-

16_Exp  .استفاده شود 

 اتصالات سریال  .1-2-9

 اگر شستی طبقات سریال باشد از مسیر

 “2: BASIC SETTINGS” 
 گزینه 

 “2.6: LOP WIRING SYSTEM”   
 باید روی

 “SERIAL WIRING” 
 . گزینه قرار گیرد 

 “2.7: COLLECTION TYPE”   

-باید با توجه به نوع شستی انتخاب شود. پس از آن لازم است که شستی 

به   را فشار    " سمت چپ"معرفی شوند. کلید     ARCUBEهای طبقات 

 دهید تا به صفحه 
 “LOP LEARNING SCREEN”  

کلید   رسیدید  صفحه  این  به  زمانیکه  تا    ”ENT“برسید.  بزنید  را 

“ENABLED”  .بروی صفحه ظاهر شود 

 
 . فعال شدن مد شناسایی شستی طبقات 12شکل 

ترین توقف هدایت کنید و  از طریق شستی داخل، کابین را به سمت پایین

مدت   به  را  طبقه  شستی  زمانیکه    5سپس  دارید.  نگه  طبقه    LOPثانیه 

ثانیه چشمک می زند. از طریق    1شناخته شد، شستی طبقه با بازه زمانی  

ثانیه نگه   5شستی کابین، به توقف دوم رفته و شستی طبقه را به مدت  

دارید تا شناسایی انجام شود. همین روند را تا آخرین توقف تکرار کنید. 

 را فشار دهید تا صفحه  ”LEFT“پس از آن مجددا  کلید 
 “LOP LEARNING SCREEN”  

آنرا غیرفعال    ”ENT“دیده شود. زمانیکه به این صفحه رسیدید با زدن کلید  

“DISABLED” .کنید 

 
 . غیرفعال شدن مد شناسایی شستی طبقات 13شکل 
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را فشار دهید   ”LEFT“برای مشاهده شناسایی طبقات از طریق منو کلید  

ظاهر شود. برای نمونه توقف اول  به درستی شناسایی    14تا صفحه شکل  

 شده است، صفحه 
 “LOP monitoring screen”    

-“ظاهر می شود. در غیر اینصورت علامت  ”1“زیر  ”+“در منو علامت 

 به معنای شناسایی نادرست است.   “

 
 های شناسایی شده. صفحه شستی14شکل 

 

 شوند و شستی طبقات به آنها متصل نیست اصلا نیاز به شناسایی شستی ندارید. چنانچه برد طبقات تنها به عنوان نمایشگر به کار برده می

 . نصب پارالل2-2-9

  9و    جهته تک  و   توقف  16  یهاشود. این برد برای شستیاستفاده می  MSP-16_EXPکشی طبقات بصورت مستقیم و پارالل است از برد  وقتی سیم

 قسمت   جهته پاسخگو است. ازتوقف دو

 “2: BASIC SETTINGS”  
 گزینه

 “2.6: LOP WIRING SYSTEM”   
 آوری نیز به درستی در گزینهباشد و مد جمع ”PARALLEL WIRING“باید روی 

 “2.7: COLLECTION TYPE”   
 تعیین شود.

  
 شود. در منوی از طریق منو تنظیم می MSP-16_EXPروی اتصالات پارالل خروجی نمایشگر برد ه پس از تنظیم پارامتر شستی طبقات ب

 “9: DISPLAY SETTINGS”  
 گزینه

 “9.1: MSP16-EXP DISPLAY OUTPUTS”  
 باشد. دارای گزینه های زیر می 

7-Segmentسگمنت : سون 

 

Gray کد گری : 

 
Binary کد باینری : 

 

Inverted Gray کد گری معکوس : 
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Inverted Binaryکد باینری معکوس : 

 

 

 

 پارامتر

 “9.4: GRAY/BINARY CODE START”  
 رود. نیز برای شروع کد باینری و گری از مقداری خاص به کار می 

افزاری . بروزرسانی نرم10  

کارت   SDهای درون را با هم نگه دارید. لیست ورژن  "پایین"  و "بالا "بزنید تا به صفحه زیر برسید. سپس کلید را  ”RIGHT“در منوی اصلی کلید 

باشد. برای های مختلف را انتخاب کرد. آخرین ورژن جدیدترین تاریخ را دارا میتوان ورژنمی "پایین"  و "بالا" ،هتجبا استفاده از  شود.ظاهر می

 را بزنید.  ”ENT“انتخاب ورژن مورد نظر روی آن 

 شود. سیستم یکبار خاموش و روشن می پس از اتمام بروزرسانی

اگر در   ARCUBEقطعات   دارند.  بروزرسانی  به  نیاز  برای عملکرد صحیح 

برای شناسایی    متصل نباشد،  CANBusحین بروزرسانی  یکی از بردها به خط  

مجددا  باید بروزرسانی انجام شود. در غیر اینصورت    و عملکرد مناسب قطعه،

  کند. این برد به درستی عمل نمی

 ARCUBE. قطعات 11

کلیه اجزا ،  ARCUBEبروزرسانی    در حینشود. هر بخش آدرس خود را دارد.  نصب می  CANBusشوند که در خط  این قطعات شامل اجزایی می

 شود. جستجو و سپس بروزرسانی می

 FX-Cube برد رویزیون .1-11

 رود. توقف به کار می 16. مسئول ارتباط میان کابین و پنل کنترلی است. همچنین برای دریافت فرامین تا تبرد رویزیون روی کابین اس

 MSP-16_EXP برد شستی .2-11

  16توقف قابل استفاده است. در حالت تک شستی    16شود. این برد حداکثر برای کار برده میبصورت پارالل به    بردی است که برای نصب شستی

 کند. توقف را پشتیبانی می 9توقف و در حالت دو شستی تا 

 ENCA برد اینکودر گیرلس .3-11

 رود. بردی است که برای اتصال کارت اینکودر در موتورهای گیرلس به کار می

 ENCI برد اینکودر گیربکس .4-11

 رود. بردی است که برای اتصال کارت اینکودر در موتورهای گیربکس به کار می

 BC-BUT برد پوش باتن .5-11

 شود. ستی طبقات بدون نمایشگر است که تنها برای ارتباط شستی سریال به کار برده میبرد ش
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 BC-D2X برد نمایشگر .6-11

 رود. به عنوان نمایشگر طبقات قابل استفاده است. بردی با دو بخش دات ماتریسی است که برای دریافت شستی طبقات به صورت سریال به کار می 

 BC-D3X برد نمایشگر .7-11

شود. این برد به عنوان نمایشگر داخل کابین نیز بخش ماتریسی است که برای دریافت شستی طبقات به صورت سریال به کار برده می  3بردی با  

 شامل دو بخش برای عدد و یک بخش ثابت برای نمایش جهت حرکت است.  کاربرد دارد.

 BC-LCD10555 برد نمایشگر .8-11

در داخل کابین نیز به عنوان نمایشگر    کاربرد دارد.بصورت سردرب  های رنگی سبز، قرمز و آبی است که به عنوان شستی سریال طبقات  بردی با مولفه 

 قابل استفاده است. 

 . توضیحات کلی12

 . پاک کردن خطاهای دائم 1-12

برای پاک کردن خطا، در صفحه اصلی چند بار فلش سمت راست را بزنید تا به 

 گزینه روبرو برسید. 

 
سپس با نگه داشتن دکمه سفید جهت بالا و پایین بصورت همزمان منتظر بمانید 

 تا عبارت روبرو ظاهر شود که به معنای پاک شدن خطای صادر شده است. 

با پاک شدن خطا باید علت بروز خطا بررسی شده و پس از برطرف کردن آن،  

  سیستم را در وضعیت نرمال قرار داد. 
 های دستی رویزیون . ترمینال2-12

 ”run“کلید  ترمینال دستی رویزیون قرار داده شده در روی کابین و داخل چاه به پنل کنترلی داخل تابلو اولویت دارد. همچنین در پنل دستی رویزیون  

شود. چنانچه میسر می ”Down“یا  ”Up“و یکی از جهت ها  ”run“های حرکت وجود دارد. حرکت کابین در یک جهت با فشردن همزمان و جهت

 . کندعمل نمی تابلوسیستم از روی کابین یا داخل چاله رویزیون فعال باشد، پنل دستی داخل 

 معرفی فیوزهای تابلو . 3-12

  SM FLC SHL FARD FR FBM F110 F18 
فیوز سه فاز  

 ورودی 

فیوز فاز 

 دائم 

فیوز روشنایی 

 چاله 

  UPSفیوز خروجی 

 به داریو 

  UPSفیوز فاز خروجی 

 )فوتوسل، برد درب و ...(

فیوز ترمز 

 موتور 

فیوز مدار 

 ایمنی

 24فیوز 

 ولت 
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 . کد خطاها، دلایل محتمل و راه حل ها13
H1: FAIL TO LOCK DOOR. 140 SIGNAL IS MISSED 

 در مدت مشخص شده در پارامتر  140شو درب چنانچه سیگنال پس از صدور فرمان بسته
 “7.9: DELAY BEFORE DOOR CLOSING RETRY” 

 .  داد افزایش آنرا باید باشد کم مقدار این چنانچه.  شود می ظاهر خطا این ،نشود فعال

   .شود بررسی  نیز  140و تراول  درب  کنتاکت و ایمنی مداربسته است  به لحاظ فیزیکی  اگر درب •

 ”DOOR CLOSE COMMAND (K3)“روی    ”FX-CUBE-S PR2 :11.3“پارامتر  بررسی کنید که    شود،نمی  بسته  باگر در •

 تعریف شده باشد.

 کند. جعبه رویزیون متصل شده است و این رله به درستی عمل می  PR2فرمان بسته شو درب به درستی به رله  مطمئن شوید که   •

 روی جعبه رویزیون متصل شده باشد.  FSL به ترمینال  تنها به برد درب متصل نبوده و مطمئن شوید که فیدبک فوتوسل •
H2: FLOOR TO FLOOR MAX TRAVEL TIME ELAPSED 

 شود که کابین در مدت زمان مشخص شده در پارامتر این خطا زمانی صادر می
 “2.8: MAXIMUM TRAVEL TIME BETWEEN FLOORS” 

 رسد. به طبقه جدید نمی

)مقدار این پارامتر با توجه به بیشترین فاصله بین طبقات و سزعت کابین تنظیم   اگر این پارامتر کم باشد باید آنرا زیاد کرد •

 . شود(می

متری  سانتی  30با آهنرباهای  لول طبقه    فاصله سنسورو    Lift-Senseمتری  سانتی   30مربوط به سنسور    ML1-ML2سیگنال های   •

 ML1هر یک از آهنرباها رسید باید  کابین بهمتر باشد. زمانیکه سانتی 5/1تا  1این فاصله نباید بیش از  .را بررسی کنید طبقات

, ML2  .روشن شوند 

   .را بررسی کنید ML1-ML2همچنین تراول مربوط به  •

 کند.مطمئن شوید که کابین حرکت می •
H3: DOOR IS NOT CLOSED FOR A LONG TIME 

 برای مدت زمان تعیین شده در پارامتر 140اگر درب کابین بسته نشود و سیگنال 
 “7.8: LANDING DOOR OPEN TIMEOUT” 

 آید.  خاموش بماند این خطا به وجود می

 مقدار مناسبی را برای این پارامتر انتخاب کنید.  •

(  های مربوطه و ترمینال  140و  135ی  هاروی برد کنترلی )تراول  140اگر درب بسته شد و همچنان این خطا وجود داشت، سیگنال   •

 را بررسی کنید. کابین و کنتاکت درب
H4: CAR CANT HOLD. PLEASE CHECK THE MOTOR PARAMETERS 

 آید. در حین تیون موتور، اگر موتور بیش از اندازه معینی بچرخد، این خطا به وجود می

 . شته باشندو با پلاک موتور همخوانی دا پارامترهای موتور باید بررسی شوند •
H5: BOTH LIMIT SWITCHES UP&DOWN ARE OPEN 

 آید. خاموش باشد این خطا به وجود می 818و  817اگر هر دو سوئیچ حد بالا و پایین 

یکی از آنها باید روشن باشد. اگر کابین در توقف اول باشد    و  تواند خاموش باشددر حالت نرمال حداکثر یکی از سنسورها می  •

 باید روشن باشد.    817روشن و اگر در توقف آخر باشد  818

کن را بررسی کنید. کن و وصل آهنربای گرد قطع  فاصله سنسورهای دورانداز را با  را بررسی کنید.  818و    817سنسورهای   •

 مطمئن شوید که تراول کابل سالم است. 
H6: TOP LIMIT SWITCH CUTS OFF WHIL RUNNING DOWN 

شود. این  پیش از بالاترین توقف و به عنوان دورانداز بالا به کار برده می شود و تنها در جهت حرکت بالا خاموش می  818سوئیچ و آهنربای  

 تواند در حین حرکت به سمت پایین خاموش شود. اگر این اتفاق بیفتد سیستم خطا می دهد. سیگنال نمی



 ARCUBEراهنمای نصب 
17/04/1404  

 
 

 

23 

 

 . کد خطاها، دلایل محتمل و راه حل ها13

 مطمئن شوید که آهنرباها به درستی نصب شده و تراول کابل در نقطه ای خاص قطعی ندارد.  •
H7: BOTTOM LIMIT SWITCH CUTS OFF WHILE RUNNING UP 

شود. این سیگنال  شود و تنها در جهت حرکت پایین خاموش میترین توقف و به عنوان دورانداز پایین به کار برده میبالاتر از پایین  817آهنربای  

 دهد. تواند در حین حرکت به سمت بالا خاموش شود. اگر این اتفاق بیفتد سیستم خطا مینمی

 ای خاص قطعی ندارد. مطمئن شوید که آهنرباها به درستی نصب شده و تراول کابل در نقطه  •
H8: LOW DC BUS VOLTAGE 

 شود. اگر ولتاژ اصلی سیستم کمتر از ولتاژ لازم برای عملکرد سیستم باشد این خطا ظاهر می

 را بررسی کنید.   L1, L2, L3ولتاژ اصلی  •

   اتصالات مقاومت ترمز را نیز بررسی کنید. •

 مطمئن شوید که مقاومت ترمز با اهم مناسب به سیستم متصل شده باشد. •
H9: HIGH DC BUS VOLTAGE 

 بیش از حد مجاز باشد.  نباید بیش از محدوده مجاز است ولتاژ ورودی DC-busدهد که ولتاژ این خطا زمانی روی می

 ولت باشد.   440را بررسی کنید. ولتاژ فاز به فاز نباید بیش از  L1, L2, L3ولتاژ ورودی  •

   اتصالات مقاومت ترمز را نیز بررسی کنید. •

 د که مقاومت ترمز با اهم مناسب به سیستم متصل شده باشد.ویمطمئن ش •

H10: KRC CHECK BACK ERROR 

مربوط به    LED  باید  هنگامی که آسانسور متوقف است و کنتاکتورها جذب نیستندشود.  بررسی می  KRCاز طریق ورودی    کنتاکتورهاوضعیت  

KRC    زیرLCD  ورودی ترمینال    .روشن باشدKRC    زمانیکه کابین شروع به حرکت می کند    و  ولت باشد  24زمانیکه کابین متوقف است باید

 شود. میاین سیگنال قطع 

 را برسی کنید.   KFR2و  KFR1روی کنتاکتورهای  NCهای تیغه •

مشکل دارد و باید با اسپری یا دستگاه دمنده تمیز    NCمشکل مرتفع شد آن تیغه    ،هر یک  NCچنانچه با پل کردن دو سر تیغه   •

 شود. 

 ایرادی نداشته باشد.  KRCمطمئن شوید که سیم کشی  •
H11: ML1 & ML2 SIGNALS SHORT CIRCUIT TO EACH OTHER. 

ML1    وML2    شوند. این دو سیگنال نباید همزمان خاموش یا روشن شوند. اگر این  یا خاموش می با اختلاف زمانی اندکی از یکدیگر روشن

 دهد. اتفاق بیفتد سیستم این خطا را می

کنید و استفاده نمی  LiftSense)چنانچه از سنسور    متر باشدسانتی  5  بیش از  باید  ML1, ML2فاصله بین سنسورهای مغناطیسی   •

 . کنید این فاصله را به درستی تنظیم کنید(مونواستابل استفاده می به جای آن از سنسورهای 

 متر باشد.  سانتی 1.5تا   1د بین یفاصله بین سنسورها و آهنرباها با  •

از سالم بودن سنسورها    متصل باشد.  ML2و سنسور بالا به    ML1متصل باشد و سنسور پایین به    MLOمشترک سوئیچ ها باید به   •

 و تراول کابل اطمینان حاصل کنید. 

H12: DOOR BRIDGING RELAYS SR1 & SR3 DONT PICK UP 
 بررسی شود.  ML1-ML2سنسور 

H13: DOOR BRIDGING RELAYS SR1 or SR3 DONT DROP 

 بررسی شود.  ML1-ML2سنسور 

H14: DOOR BRIDGING DISABLED BUT 140P SIGNAL IS STILL EXIST 

 بازشوی درب همچنان روشن بماند. بعد از اتمام عملیات پیش 140Pآید که سیگنال این خطا زمانی به وجود می

 مطمئن شوید که هیچ پلی در مدار ایمنی وجود ندارد.  •
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 اتصالات مدار ایمنی باید مشابه با نقشه اتصالات باشد.  •

H15: L1, L2, L3 MAINS POWER SUPPLY FAILURE 

بصورت مستقیم توسط دستگاه اندازه گرفته    ACولتاژ فاز به فاز    شود.به اندازه مورد نیاز نباشد، این خطا صادر می    L3و   L1  ،L2چنانچه ولتاژ  

 شود.  می

باشد و همینطور ولتاژ فاز به فاز را بررسی    ACولت    220ولتاژ هر یک از فازها با نول را بررسی کنید و مطمئن شوید حدود   •

 کنید.  

 چنانچه با وجود صحیح بودن این ولتاژها همچنان این خطاها وجود داشته باشد، امکان خرابی دستگاه نیز وجود دارد.  •

H16: MOTOR CAN NOT SPIN IN EVACUATION MODE 
 آید که موتور در حین نجات قادر به حرکت نباشد.این خطا زمانی به وجود می

 و جریان باتری ها باید مناسب بوده و باتری ها باید کاملا شارژ باشند.  UPSتوان  •

   .را بررسی کنید 2000و  840ولتاژ ترمینال ترمز  شود.مطمئن شوید که فک ترمز باز می •

 شود. های ترمز نیز ظاهر میشوید که این ولتاژ به روی ترمینالمطمئن  •
H17: PTC SIGNAL OPEN. MOTOR OVER  HEATED 

 شود. این خطا صادر می  فعال شودموتور  PTCاگر 

 زمانیکه پارامتر
 “5.24: PTC TEMPERATURE MONITORING” 

شود، سیستم متوجه شده و خطای باز می  PTCشود. در این شرایط زمانیکه مدار  موتور بررسی می  PTCتنظیم شده باشد،    ”ENABLED“بر روی  

 کند مربوطه را صادر می

• PTC  .موتور را بررسی کنید و مطمئن شوید که حرارت موتور طبیعی است 

• T1, T2    را به هم پل کنید و یک بار سیستم را رویزیون نرمال کنید. اگر خطا برطرف شد بایدPTC    و سیم کشی آن به موتور

 را بررسی کنید. تابلو 
H18: DIPSWITCH CONFIGURATION ERROR 

 افزاری به وجود آمده و باید با پشتیبانی هماهنگ شود.مشکل سخت

H19: SAME GROUP ID NAME USED ON CONTROLLERS 
 شود که مشخصه آسانسورها در یک گروه یکسان باشد. این خطا زمانی صادر می

 پارامتر
 “2.21: GROUP IDENTITY” 

 باشد.  Controller-Bانتخاب شد دیگری باید  Controller-Aباید به درستی انتخاب شود. اگر یک آسانسور  

H21: DRIVE OVER CURRENT ERROR 
 دهد که مقدار جریان بیش از جریان نامی باشد. این خطا زمانی روی می

به درستی به موتور متصل شده و قطعی نداشته باشد یا   U, V, Wهای  شوید که سیم توان درایو باید هم اندازه با توان موتور باشد. باید مطمئن  

 .  اگر این خطا در حالت حلقه باز وجود دارد پارامترهای شل نشده باشد 
 “5.17: MOTOR V/F MIDDLE VOLTAGE” 

 و
 “5.19: MOTOR V/F MINIMUM VOLTAGE” 

بسته این خطا وجود  کند و در حلقهشود باید به درستی تنظیم شوند. اگر در مد حلقه باز به درستی کار میکه در حین تیون موتور محاسبه می 

 آن باید بررسی شود.  اینکودر دارد، جهت حرکت اینکودر در پارامترها، اتصالات الکتریکی و مکانیکی

H22: SERVICE TIME OVERFLOW 
 اگر پارامتر 

 “2.39: MAINTENANCE TIME CONTROL” 
 باشد، پس از مدت زمان تعیین شده در پارامتر  ”ENABLED“برروی 
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 “2.40: MAINTANENCE TIME” 

  (. این خطا یک خطای دائم است و پس از تغییر زمان dd/mm/yy hh:mmباید زیادتر شود. ) شود که برای رفع آن این زمان  این خطا ظاهر می

 ماند. پاک شود. در غیر اینصورت آسانسور متوقف می  1- 12باید به روش معرفی شده در بخش 

H23: OVER SPEED ERROR 
 آید. اگر سرعت نامی کابین بیش از مقدار نامی باشد این خطا به وجود می

 اتصالات اینکودر باید بررسی شود. پارامترهای موتور نیز باید مورد بررسی قرار گیرد. 

 نصف بار بررسی شود. در حالت بالانس مکانیکی موتور باید درست باشد. بالانس مکانیکی موتور 

 از پارامتر 
 “6: PID SETTINGS”   

 باید تنظیم شوند.  Speed-PID gainsگزینه 

بیش از    یسرعت  در لحظه توقف   مدار ایمنی باید بررسی شود. چنانچه در حین حرکت مدار ایمنی بصورت ناگهانی قطع شود، سیستم می تواند

 . اندازه پیدا کند

H24: UCM DETECTION ERROR 

دهد. سنسورهای  روی آهنربای لول طبقه جابجا شود این خطا روی میبدرب آن باز است، اگر از رو  یا  وده وزمانیکه که کابین در لول طبقه ب

ML2-ML1   پاک شود.   1-12و آهنربای لول طبقات باید بررسی شوند. این خطا یک خطای دائم است که باید به روش مشخص شده در بخش

 ماند. در غیر اینصورت آسانسور متوقف می

احتمال اتصالی در    در لول طبقه سنسور به طور ناگهانی خاموش شده و این خطا صادر شود.  1000و    100ممکن است که در اثر اتصالی بین  

 را بررسی کنید.  DCولت  24مدارات الکترونیکی مربوط به  

  شود. متری سر بخورد این خطا داده میسانتی  30کابین از جلوی آهنربای مدار ایمنی قطع شده و    چنانچه درست در لحظه توقف یا پیش از آن

 کمان درب کابین و سایر مدارات ایمنی را بررسی کنید. 
H25: EN SIGNAL IS NOT EXIST 

 دهد. فعال شود. چنانچه این اتفاق روی ندهد سیستم خطا می ENدر موتورهای گیرلس زمانیکه موتور شروع به حرکت می کند باید سیگنال 

 ولت داشته باشد. در هنگام توقف این سیگنال باید خاموش شود.   24باید  ARCUBEروی  ”EN“پس از صدور فرمان جابجایی ورودی 

ایمنی را چک کنید. چنانچه افت ولتاژ ورودی بیش از  افت ولتاژ ورودی ترانس مدار   و سپس  درپوش فلزی بالا سمت راست درایو را باز کنید

)دقت کنید که در    سعی کنید که فاز با ولتاژ بالاتر را به ورودی ترانس منتقل کنید  L1, L2 , L3از طریق جابجایی فازهای ورودی  ولت بود.    10

 . (با تغییر فاز دائم این دو فاز را یکی کنید یکی باشند 1Fتراول و فاز دائم  یرو  K220انتها فاز 

مربوط به باز شدن دستی فک ترمز را بررسی کنید که خوب جذب شده و افت ولتاژ نداشته باشد. اگر با    SBقرمز رنگ پشت سوئیچ    NCتیغه  

 پل دادن دو سر این تیغه مشکل رفع شد، تیغه را تعمیر و یا تعویض کنید. 

ی  پس از بررسی کلیه موارد فوق افت ولتاژ روی مدار ایمنی را در حین استارت )جذب شدن کنتاکتورها( بررسی کنید، اگر افت ولتاژ مدار ایمن 

 کنتاکت مدارات ایمنی را بررسی کنید.    است، ولت 8بیش از 

ولت    42توقف بود و پس از بررسی کلیه موارد فوق مشکل برطرف نشد. خروجی ترانس مدار ایمنی را از    8در صورتیکه تعداد توقف ها بالای  

 ولت تغییر دهید و مجدد عملکرد سیستم را بررسی کنید.  47به 
H26: BRAKE CHECK BACK ERROR 

همچنان   24ولت در ورودی نداشته باشیم و چنانچه با شروع حرکت موتور ولتاژ    24اگر ترمز موتور در حالت توقف غیرفعال باشد و ولتاژ  

 های ترمز موتور در صورتیکه پارامتر شود. در موتورهای گیرلس میکروسوئیچاین خطا ظاهر می و قطع شده باشد، وجود داشته باشد
 “5.23: MECHANICAL BRAKE MONITRING”   

ولت در ورودی مورد نظر وجود داشته باشد و زمانیکه   24شود باید ولتاژ  شود. زمانیکه کابین متوقف میباشد فعال می  ”ENABLED“روی  

های  شود. ابتدا میکروسوئیچکند این سیگنال باید قطع شود. زمانیکه این خطا دوبار روی دهد تبدیل به خطای دائم میسیستم شروع به حرکت می
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این خطا را بر طرف کنید. در غیر اینصورت سیستم متوقف   1- 12ترمز موتور و اتصالات آنرا بررسی کنید و سپس مطابق دستورالعمل بخش  

 ماند. می

H27: DC BUS VOLTAGE EXCEEDED CRITICAL LEVEL 

و اهم مقاومت ترمز  باید بررسی شود. اتصالات مقاومت ترمز  L1, L2, L3شود. ولتاژ به مقدار بحرانی برسد این خطا داده می Busزمانیکه ولتاژ 

 باید بررسی شود. 

H28: DOOR SAFETY CIRCUITS ARE BRIDGED. 

شود،  نقطع  140-130زمانیکه سیستم در لول طبقه متوقف شده فعال شده است . چنانچه با فعال شدن این رله ارتباط بین  ”DOOR OPEN“رله 

 آید. این خطا به وجود می

 شود. مدارهای ایمنی باید بررسی شوند. پس از باز شدن درب بررسی کنید که چرا مدار ایمنی قطع نمی

 ماند. پاک شود در غیر اینصورت سیستم متوقف می  1-12این خطا یک خطای دائم است و باید مطابق با دستورالعمل بخش  

H29: LOW SPEED ERROR 

 آید. اگر سرعت کابین کمتر از مقدار نامی باشد، این خطا به وجود می

تواند به سرعت نامی برسد، پارامترهای موتور و اتصالات اینکودر را بررسی کنید. با نصف بار داخل کابین بالانس مکانیکی را بررسی  موتور نمی

 کنید. 

 از مسیر را    Speed PID gains سرعت پارامترهای مربوط به 
 “6: PID SETTINGS” 

   .کنیدتنظیم  

 باز خطایی وجود ندارد اتصالات اینکودر را بررسی کنید. در موتورهای گیربکس اگر در حالت حلقه

H30: ML1, ML2 SIGNAL SEQUENCE IN REVERSE. 
روشن شود نیز این خطا   ML2آید. اگر در جهت حرکت پایین ابتدا  روشن شود این خطا به وجود می  ML1چنانچه در جهت حرکت بالا ابتدا  

 شود. صادر می

اتصالات    ماند.در غیر این صورت آسانسور متوقف می  ،پاک شود 1- 12این خطا یک خطای دائم است باید به روش توضیح داده شده در بخش  

سانتی متر   5/1فاصله سنسور تا آهنربا را بررسی کنید این فاصله باید کمتر از    را بررسی کنید.های مربوطه  و تراول   ML2و    ML1سنسورهای  

   باشد. فاصله سنسور از آهنربا باید یکنواخت بوده و کاملا با آهنربا موازی باشد.

H31: COUNTED DOOR ZONE NUMBER IS WRONG. 

 آید. در طول شناسایی چاه، اگر تعداد آهنربای نواری داخل چاله برابر با تعداد توقف های وارد شده نباشد، این خطا به وجود می 

 پارامتر
 “2.3: NUMBER OF FLOORS”  

 متری باشد. سانتی 30و برابر با تعداد آهنرباهای  باید بررسی شود

متری روشن  سانتی  30روبروی تمام آهنرباهای    لول طبقات  و مطمئن شوید که سنسور   مربوط به طبقات در چاه بررسی شود سانتی    30آهنربای 

 متر باشد. سانتی 5/1شود و فاصله بین سنسور و آهنرباها کمتر از  

H32: 817/818 SWITCH ACTIVATED IN WRONG DIRECTION 
ین حرکت به سمت پایین خاموش در ح  818از حالت روشن به حالت خاموش تغییر وضعیت دهد یا سنسور    817در جهت حرکت بالا چنانچه  

و آهنربای قطع کن و وصل    817رخ داد باید سنسور  و نزدیک توقف پایین    بالا  حرکت   اگر این خطا در جهتآید.  ، این خطا به وجود میشود

و آهنرباهای قطع کن و وصل کن آن را بررسی   818باید سنسور و نزدیک به توقف آخر پایین  حرکت کن مربوط به آن تست شود و در جهت

 نمود. 

 وجود داشته باشد.  818و   817ممکن است که قطعی یا اتصالی در سیم های 

 کابل های اتصالی سنسورها را بررسی کنید. 
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و مطمئن شوید که    دهیدجهت حرکت موتور را در مد رویزیون بررسی کنید. کابین را یک بار در جهت بالا و بار دیگر در جهت پایین حرکت  

 . جهت حرکت صحیح باشد

H33: SHAFT ENCODER DIRECTION REVERSE. 
روشن شود و بلعکس با دریافت    ML1چنانچه پالس دریافتی از اینکودر نشان دهنده جهت حرکت به سمت بالا باشد ولی در لول طبقه ابتدا  

 شود. روشن شود این خطا صادر می ML2پالس اینکودر برای حرکت به سمت پایین ابتدا 

متر زیاد باشد و یا سانتی  30چنانچه فاصله سنسور لول طبقات از آهنربای    بررسی کنید.  های آن را با دقت و رنگبندی سیم  اتصالات اینکودر

چنانچه فاصله متر باشد.  سانتی  5/1  تا  1باید بین    شود. فاصله سنسور از آهنربافاصله بالا و پایین سنسور با ریل یکسان نباشد این خطا داده می

متر    1شود. برای سرعت  این خطا صادر می  از توقف آخر کمتر از مقدار تعیین شده باشد 818 و لول توقف اول و یا آهنربای  817دورانداز پایین  

 متر باشد.متر بر ثانیه این فاصله حدود دو متر و هشتاد سانتی  60/1متر و برای سرعت بر ثانیه این فاصله حدود یک متر و هشتاد سانتی
H34: NO ENCODER SIGNAL. 

 اتصالات اینکودر موتور را بررسی کنید. 

 شود. به درستی نصب نشده باشد این خطا ظاهر می LiftSenseمربوط به سنسور  ML-2و ML-1چنانچه 

روشن    ML2و سپس    ML1روشن شود و در جهت بالا به پایین ابتدا    ML1و سپس    ML2زمان ورود به طبقه از جهت پایین به بالا ابتدا باید  

بند ریل بود با گذاشتن مهره کاری کنید که با سنسور موازی شود.  متری طبقات را بررسی کنید. چنانچه روی پشتسانتی  30شود. چیدمان آهنربا  

 متر باشد. بین سنسور و آهنربا یکنواخت بوده و کمتر از یک و نیم سانتیبه نصب سنسور نیز دقت کنید که فاصله 
H35: SPEED GOVERNOR MONITORING ERROR 

بررسی شود، اگر جابجایی ناخواسته کابین تشخیص داده شود این خطا    ARCUBEچنانچه موقعیت گاورنر سرعت از طریق کنتاکت تیغه بسته  

 شود. داده می

 زمانیکه پارامتر
 “2.10: OSG COIL CONTROL” 

شود این سیگنال باید خاموش شود. زمانیکه کابین متوقف  شود. زمانیکه کابین جابجا میمیبررسی    ”SGC“ورودی  باشد،   ”ENABLED“روی  

 ولت باشد.  24سیگنال باید این شود، 

H36: IPM ERROR, TRANSISTOR SHORT CIRCUIT 
کشی های آن را بررسی کنید. مطمئن شوید  ابتدا اتصالات موتور و سیمممکن است که اتصال کوتاهی در بخش قدرت درایو به وجود آمده باشد.  

ناگهان متوقف شود در حین رویزیون یا در حالت نرمال با قطع شدن مدار ایمنی،  زمانیکه کابین  شل نباشد.    U, V, Wهای  که هیچ یک از سیم

 .اتصالات موتور را نیز بررسی کنید شود. ممکن است که مشکلی در درایو وجود داشته باشد.این خطا نیز داده می

H37: IPM ERROR, DRIVE SUPPLY UNDER VOLTAGE 
 داخل کنترلر وجود داشته باشد.  IPMممکن است که مشکلی در مدار تغذیه 

H38: IPM ERROR, IPM OVER HEATED 
دهد. مطمئن شوید که رنج درایو با توجه به نوع موتور به درستی  زمانیکه دمای بخش قدرت درایو بیش از اندازه زیاد باشد این خطا روی می

ممکن است که فک ترمز درگیر بوده و جریان کشی موتور زیاد باشد   جریان کشی سیستم را در هر دو جهت حرکتی بررسی کنید.   انتخاب شود.

 را بررسی کنید که شل نباشد.  2000 ,840و ترمز موتور  U, V, Wکشی موتور و این خطا به وجود بیاید. سیم
H39: MOTOR ENCODER DIRECTION WRONG 

 آید. باید جهت اینکودر از طریق منو جابجا شود. زمانیکه اتصالات اینکودر جابجا شود، این خطا به وجود می

 برای موتورهای گیرلس، زمانیکه جهت اینکودر عوض شود، اتوتیون موتور باید مجددا  انجام شود. 

 . های اینکودر موتور را بررسی کنیداتصالات سیم

H40: FIRMWARE OF MDC IS INVALID 
MDC  .مراجعه    10نباشد. برای به روزرسانی به بخش    02/11/2020تر از  روزرسانی قدیمیمطمئن شوید که ورژن به  باید مجددا  به روزرسانی شود

 کشی ساختمان متصل کنید.  به آهن   6کنید. مطمئن شوید که ارت سیستم به درستی متصل شده باشد و در صورت لزوم ارت تابلو را با سیم نمره  
H41: NO COMMUNICATION WITH FX-CUBE.CHECK CONNECTION AND FIRMWARE 
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 دهد. ارتباط برقرار کند این خطا روی می Fx-Cubeزمانیکه کنترلر نتواند با برد رویزیون کابین 

و   CANLتراول کابل  انتخاب شود.    1- 2- 4مطابق با بخش   در حین نصب، اگر جعبه رویزیون متصل نیست، باید مد عملیاتی سیستم به درستی

CANH   .ارت تابلو را به    6ساختمان را بررسی کنید در صورتیکه از ارت ساختمان اطمینان ندارید با سیم نمره  و  ارت تابلو    را بررسی کنید

 باشد.  2جدول  کشی تراول مطابق کشی ساختمان متصل کنید. مطمئن شوید که سیمآهن

 مطمئن شوید که نوع جعبه رویزیون در پارامتر
2.6B: COP WIRING SYSTEM 

 های شرکت کوپل حتما  نوع با توجه به نوع جعبه رویزیون به درستی انتخاب شده باشد. برای جعبه رویزیون

PARALLEL WIRING   
 را انتخاب کنید. 

 نصب کنید.  10بخش افزاری درایو را مطابق با ضمن تماس با واحد پشتیبانی و دریافت فایل های به روز رسانی، آخرین ورژن نرم
H42: NO COMMUNICATION WITH ENCA ENCODER BOARD 

 آید. قطع شود، این خطا به وجود می ENCAزمانیکه ارتباط بین کنترلر و کارت اینکودر 

 باید بررسی شود.  تابلوو  ENCAبین  فلات کابل

Led  رویENCA  روشن شود. یک ثانیه خاموش و یک ثانیه برای عملکرد صحیح در حین حرکت باید 

 انتخاب کنید.  13-2-4نوع اینکودر را با توجه به بخش  باشد یا تغذیه اینکودر قطع باشد ممکن است که نوع اینکودر به درستی انتخاب نشده

H43: SERIAL CONNECTION ERROR WITH ABSOLUTE ENCODER 

 سیستم را خاموش کرده، کابل فلات بین برد اینکودر و تابلو را جدا و مجدد متصل کنید. ارتباط بین اینکودر و برد اینکودر باید بررسی شود. 

 نوع اینکودر را به درستی انتخاب کنید. 13- 2- 4بخش  با توجه به توضیحات   نوع اینکودر انتخابی را بررسی کنید.

H44: SERIAL CONNECTION ERROR WITH MDC 
 دهد. متصل نباشد یا قطعی داشته باشد این خطا رخ می LCBو  MDCزمانیکه کابل ارتباطی بین 

 در صورتیکه کابل ایرادی نداشته باشد ممکن است که برد دچار ایراد شده باشد.  کابل ارتباطی بررسی شود.

H45: L1, L2, L3 PHASE ORDER FAILURE 
 زمانیکه پارامتر

 “2.32: PHASE ORDER CONTROL” 
 تعویض کنید.  L2را با  L3و  L1شود. فازهای شود و در صورت تغییر خطا داده میباشد توالی فاز بررسی می ”ENABLED“روی 

H46: LOW MOTOR CURRENT 
 جریان موتور کمتر از جریان نامی موتور است. 

ممکن است که ترمینال سمت موتور باز شده باشد. ممکن است که اشکالی در سیم پیچ موتور به وجود آمده باشد. سیم کشی سه فاز موتور و 

ارت بررسی شود. مقاومت سه سر سیم موتور باید یکسان باشد. مقاومت بین هر سر سیم پیچ موتور و زمین باید بسیار زیاد باشد )بین ارت و  

 (. وجود نداردموتور مسیر مستقیمی سیم پیچی 

H47: 3-PHASE DETECTED IN MONO-PHASE MODE 
 زمانیکه گزینه 

 “2.33: 3-PHASE REDUCED SPEED MODE”  
کنید این گزینه باید  فاز را به کنترلر متصل می   3آید. زمانیکه باشد، اگر سه فاز به تابلو متصل باشد این خطا به وجود می   ”ENABLED“روی  رب

“DISABLED” .باشد 

H48: NUMBER OF FLOORS OF ALL LIFTS IN THE GROUP MUST BE SAME. 

 شود. در دو آسانسور گروهی یکی نباشد این خطا صادر می ”NUMBER OF FLOOR :2.3“اگر پارامتر 

  به باید ”2.23“ و ”2.22“ پایینی  و بالایی طبقات حذف پارامترهای باشند داشته مختلفی های توقف تعداد  گروه یک آسانسورهای زمانیکه

 .شود انتخاب درستی

H49: DOOR BRIDGING ENABLED BUT 140P SIGNAL IS NOT EXIST 
 شوند باید بررسی شود. فعال می ML2و  ML1که با سنسورهای   SR3و   SR1رله های  

H50: EARTHQUAKE SENSOR ACTIVATED 
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 آید. فعال شود، این خطا به وجود می مربوط به زمین لرزه  (DEPاگر ورودی )

خطای    1- 21باید بررسی شود. این خطا یک خطای دائم است و باید مطابق با دستورالعمل بخش   DEPورودی اختصاص داده شده به سیگنال  

 ماند. دائم باید برطرف شود. در غیر اینصورت آسانسورها متوقف می

H51: DOOR LIMIT SWITCH FAULT 
  اگر پارامتر 

 “7.24: Door LIMIT SWITCHES”   
 به روی 

 “DOOR OPEN AND CLOSE LIMITS CONNECTED”  
 باید   نیستند  متصل  ها  سوئیچ  این  اگر  شود،  انتخاب  درستی  به  باید  پارامتر  این.  شودمی  داده  خطا  این  نکند  کار   درستی  به  آن  حد  سوئیچ  و  باشد

 . شوند کشی سیم درستی به باید درب های  حد اینصورت  غیر در. بگیرد قرار  ”NOT USED“ بروی گزینه این
H52: DOOR CONTACTS BRIDGED 

 اگر پارامتر 
 “7.25: DOOR CONTACTS BRIDGE CONTROL”  

، این خطا به وجود  قطع نشود 130و   120با باز شدن درب ارتباط بین  پل بودن درب بررسی شود. در مدت این تست اگر  ”ENABLED“روی 

به   130متصل شود و  130و    120 های تمام اتوماتیک مدار ایمنی درب به برای درب آید. نوع درب و اتصالات مدار ایمنی باید بررسی شود.می

 پل شود.   135

H53: BYPASS SOCKET CONNECTION WRONG 
 اگر پارامتر 

 “7.26: DOOR BY-PASSING SOCKET” 
مشکلی داشته باشد، کابل به جای نادرستی متصل باشد یا هیچ کابلی متصل نباشد این خطا    LCBپس برد  سوکت بایو    ”ENABLED“روی  

 دهد. روی می

 پس نرمال باید متصل باشد. بقیه بخش ها خالی باشد. در حالت نرمال، تنها سوکت بای

H54: MAXIMUM ALLOWED SPEED EXCEEDED WITH BRIDGED DOOR 

 سازی با درب باز سرعت کابین بیش از مقدار وارد شده در پارامتربازشوی درب و همسطحچنانچه در وضعیت پیش
 “7.27: BRIDGED DOOR ALLOWED MAX SPEED”   

 دهد. باشد این خطا روی می

 مدارات ایمنی را بررسی کنید. کمان درب کابین و کنتاکت درب طبقات بررسی شود. 

H55: REACHED DIRECTION CHANGING LIMIT 

 اگر پارامتر  
2.41: DIRECTION CHANGING LIMIT 

ها به مقدار تعیین شده در این پارامتر برسد خطای فوق بروی صفحه درایو  ، زمانیکه تعداد استارتتنظیم شده باشد  ”0“به روی مقداری به جز  

 در صفحه  ”Ent“با فشردن کلید  Statisticsشود. برای بر طرف کردن خطا ضمن وارد شدن به صفحه ظاهر می
 “1. DIRECTION CHANGING NUMBER”  

اشاره شده را مجددا  بروی صفر قرار دهید. این خطا، خطای دائم است و باید مطابق    2.41عدد ثبت شده برای تغییر جهت را صفر کنید یا پارامتر  

 پاک شود.  1-21دستورالعمل بخش  
H56: SHAFT INPUT DETECTED 

 اگر پارامتر  
2.30: SHAFT INPUT PROTECTION 

ای که کابین در آن  از طبقه  ”SAHFT ENTRY PROTECTION FLOOR-n (SPRn)“تنظیم شده باشد، زمانیکه ورودی    ”ENABLED“به روی  

 پاک شود.  1-21شود. این خطا یک خطای دائم است و باید مطابق دستورالعمل بخش  این خطا صادر می ،نیست دریافت شود
H57: 120 WAS OFF DURING MOVEMENT 
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شود. مدار ایمنی قبل درب طبقات شامل حدهای بالا و پایین، پاراشوت و گاورنر و  قطع شود این خطا داده می  120اگر در حین حرکت کابین  

  را بررسی کنید.   و ترمینال مداری ایمنی رو جعبه رویزیون  118 ,116,117و    110Eتا    110مدار ایمنی  های متصل به ترمینال های  سایر استپ

 های زیر شستی رویزیون، استپ روی کابین دچار ایراد شده باشند. ممکن است که یکی از تیغه
H58: 130 WAS OFF DURING MOVEMENT  

شود. کنتاکت درب طبقات و همچنین وضعیت کمان درب کابین را بررسی کنید.  قطع شود این خطا داده می  130اگر در حین حرکت کابین  

 شود. چنانچه در حین حرکت عامل مکانیکی یا افت ولتاژ سبب قطع شدن مدار ایمنی درب طبقات این خطا داده می

H59: 135 WAS OFF DURING MOVEMENT  

شود. قفل و کنتاکت درب طبقات را بررسی کنید. چنانچه در حین حرکت عامل  قطع شود این خطا داده می  135اگر در حین حرکت کابین  

 شود. مکانیکی یا افت ولتاژ سبب قطع شدن مدار ایمنی قفل درب طبقات این خطا داده می

H60: 140 WAS OFF DURING MOVEMENT  

شود. کنتاکت درب کابین را بررسی کنید. کنتاکت درب طبقات و همچنین وضعیت  قطع شود این خطا داده می  140اگر در حین حرکت کابین  

ه  افت ولتاژ سبب قطع شدن کنتاکت درب کابین شود این خطا بکمان درب کابین را بررسی کنید. چنانچه در حین حرکت عامل مکانیکی یا  

 . آید وجود می

H62: INSTALLATION ACTIVATION REQUIRED  

ت کد فعالسازی با  فاجهت دری   شده و  ”ACTIVATION CODE“شود. با زدن فلش سمت راست وارد بخش  کد فعال سازی آرکیوب باید وارد  

 بخش پشتیبانی تماس حاصل کنید. 
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 UPSو اتصالات  . سیم کشی14

 SERVOSANغیر  UPS. سیم کشی و اتصالات 1-14

 . افزاری به صورت زیر تعریف شودتنظیمات نرم  Vac 220با خروجی  SERVOSANآرکل  UPSغیر از  هایUPSبرای 

 

  
 

 SERVOSANآرکل  UPS. سیم کشی و اتصالات 2-14

 . افزاری به صورت زیر تعریف شودتنظیمات نرم SERVOSAN هایUPSبرای 

 

  
  

 های در نظر گرفته شده همنام با ترمینال های تابلو: کنید کلیه ترمینالهای شرکت کوپل استفاده میUPSچنانچه از تذکر: 

 U-LI, U-NI, PE, U-LO, ULI, ES1, ES2   

 های همنام داخل تابلو متصل شود. که باید به ترمینال
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 . تنظیم شاخص طبقات15

 برای تنظیم شاخص طبقات  ابتدا گزینه

9.5A: FLOOR TEXT SETTINGS 

 را مطابق شکل به روی   

USER DEFINED 

کنید.  تنظیم   

حالت چشمک  که شماره طبقه در    ،شودگزینه روبرو ظاهر میبا زدن دکمه پایین  

شروع به چشمک    گر وارد خط پایین شدهاشاره  ”Ent“. با زدن کلید  زن قرار دارد

توان  توان شاخص را تغییر داد. با زدن کلید سمت راست می و می  کندزدن می

کند و به روی عبارت سمت راست رفت و شاخص شروع به چشمک زدن می 

 توان شاخص را عوض کرد. جهت بالا و پایین می نبا زد
 

 تذکر: 

سون سگمنت سمت    … ,P, G, 1توجه کنید که برای شاخص طبقاتی همچون 

با زدن دکمه سمت راست به روی   بماند. مطابق شکل حتما   باید خالی  چپ 

شاخص فعلی بروید تا چشمک بزند و سپس با جهت بالا و پایین آن را تغییر 

 دهید. 

 

 تذکر: 

به    …,P1, P2برای شاخص طبقاتی همچون   شاخص طبقات را مطابق شکل 

 روی
-2, -1, …   

-MSPو تابلو    FXCUBE)جعبه رویزیون  تنظیم کنید و سپس در برد مبدل تابلو  

16_Exp ) ترمینالG2  را به ترمینالP  .برد مبدل نمایشگر متصل کنید 
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 تست و تنظیم موارد استاندارد . تنظیم پارامترهای درب، 16

 . زمان باز ماندن درب 1-16

 طبقه پارامتر لول توقف در   پس ازبرای تنظیم زمان باز ماندن درب 

7.5. LOADING/UNLOADING TIME 

 را به روی مقدار مورد نظر تنظیم کنید. 
 

 . وضعیت درب در حین پارک 2-16

 پارامتر روبرو در  ریف وضعیت باز یا بسته ماندن درب در حین پارک  برای تع

 WAITS WITH DOOR OPEN برای باز ماندن درب گزینه  

 WAITS WITH DOOR CLOSE و برای بسته بودن گزینه  

 شود. انتخاب
 

 . تست تراکشن 3-16

برای تست تراکشن استاندارد و نادیده گرفتن دوراندازها و عبور از آخرین 

 متری و پل کردن حدهای مدار ایمنی از مسیر: سانتی 30آهنربای  
QUICK INSTALLATION 

 گزینه
OPERATION MODE 

 را به روی 
INSTALLTION MODE WITHOUT INSPECT. BOX 

 قرار دهید. 

 
 تذکر:  

 پس از پایان تست این گزینه را مجدد به روی 
NORMAL OPERATION 

 قرار دهید. 

 . تنظیم تراول تایم 4-16

 برای تنظیم تراول تایم تابلو از قسمت
BASIC SETTINGS 

 گزینه 
2.8: MAXIMUM TRAVEL TIME BETWEEN FLOORS 

 را به روی عدد مورد نظر تنظیم کنید. 

 

 . خارج کردن سیستم از پاراشوت 5-16

پاراشوت    حالت  از  سیستم  کردن  خارج  برای  پاراشوت  تست  از  در پس 

مطابق شکل رو حالیکه سیستم از تابلو رویزیون و از روی کابین نرمال است،  

 به رو گزینه
5.26: SAFETY GEAR UNJAMING 

 را به روی 
Enabled 

به صفحه اول باز   ESCداده و پس از تغییر پارامتر با دو بار زدن کلید  قرار  

 گردید. 

 

صورت تناوبی ه  در این حالت مطابق شکل به روی صفحه عبارت روبرو ب

درایو با تزریق جریان بیشتر به موتور گرفتن جهت بالا،  حال با    شود.تکرار می

 کند. از وضعیت پاراشوت خارج می با اعمال نیروی بیشتر کابین را 

از حالت پاراشوت گزینه مورد نظر را مجدد به از خارج کپس   ردن کابین 

 روی
Disabled 
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 قرار دهید. 

 . توقف آخر مسیر در حالت رویزیون6-16

 برای توقف در لول توقف آخر در حالت رویزیون گزینه  
2.20: ON INSPECTION LIMITS 

 را به روی: 
STOPS ON NEXT DOORZONE 

  قرار دهید. 

 

 . اتصالات شستی های دوجهته 7-16

در صورت استفاده از شستی دو جهته برای طبقات )سیستم فول کالکتیو( 

   :پارامتر رو به رو را مطبق شکل به روی
“DOUBLE BUTTON” 

 قرار دهید.  

 MSP-16به روی برد  در این صورت

C1, …, C8  جهت بالای توقف اول تا هشتم 

C9, …, C16  جهت پایین توقف دوم تا نهم 

 می باشد. 

 

 تذکر: 

به  هرکدام که   C1, …, C16دو تابلو را نظیر به نظیر به هم و سیم های شستی طبقات  S1A, S1B, 1000های های دوبلکسی ترمینالبرای سیستم 

 به هم متصل شوند. بین دو تابلو نظیر به نظیر  متصل بودشستی طبقه 

 گلوبال نسخه آرکیوب  .17

 های آرکیوب نسخه گلوبال . ترمینال1-17

 توضیحات عملکرد نام ترمینال  
840A ترمز اول موتور گیرلس  + ترمز اول موتور 

2000A - ترمز اول موتور 
840B ترمز دوم موتور گیرلس  + ترمز دوم موتور 

2000B - ترمز دوم موتور 
PI1 (BRC1) ترمز اول  فیدبک  

 ترمز دوم  فیدبک PI2 (BRC2) ترمزها  فیدبک
 ترمزها   فیدبکمشترک  100

L FAN فن موتور فاز فن 
N FAN نول فن 

 فاز دائم  1
 فاز دائم 

N  نول دائم 
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 های مدار ایمنی برای تیون )بدون جعبه رویزیون( . پل2-17

 

 انتخاب نوع تیون . 3-17

 شود. در نسخه گلوبال نوع تیون در گزینه مربوط به تیون انتخاب می

  
 بکسل تیون بدون سیم بکسل تیون با سیم 

 . پل های مدار ایمنی با جعبه رویزیون 4-17

 

 . جدول مدار ایمنی 5-17

 مدار ایمنی هایسوئیچ LCBترمینالهای مدار ایمنی در  

110, 110A در صورت عدم استفاده پل شود( دریچه آسانسور( 

110A, 110B در صورت عدم استفاده پل شود(  سنسور قطعی سیم بکسل( 

110B, 110E در صورت عدم استفاده پل شود(  استپ اضطراری اضافی در موتورخانه( 

 استپ و گاورنر کف چاه   113 ,111

113, 116 
 اتصالات سری شده بافر کابین، بافر قاب وزنه، شالتر پایین

 )بخشی از مدار ایمنی که در حالت رویزیون از سمت تابلو پل می شود( 

 شالتر بالا  117 ,116

 گاورنر موتورخانه  118 ,117

 کنتاکت دو شاخ درب طبقات  130 ,120

 ( ها، پل شوددر صورت اتوماتیک بودن دربقفل درب طبقات ) 135 ,130

 مدار ایمنی هایسوئیچ FXCUBEترمینالهای مدار ایمنی در  

LIM1, LIM2 لیمیت سوئیچ کابین 

PK1, PK2  پاراشوت 

STP1, STP2  کلیدStop  اضافی روی کابین 

KA1, KA2  کابین کنتاکت درب 



 ARCUBEراهنمای نصب 
17/04/1404  

 
 

 

39 

 

 . سوکت های پل6-17

 شود. ها در حین سرویس و نگهداری استفاده میاین سوکت ها برای پل کردن مدار ایمنی درب

 : کنندها بخش خاصی از مدار ایمنی را پل میهر یک از سوکت

1 .Normal :  بدون پل برای عملکرد نرمال 

 های نیمه اتوماتیکبرای پل کردن کنتاکت درب طبقه در درب: 120-130.  2

اتوماتیک. کنتاکتقفل درب طبقه برای درب:  130-135.  3 های کم درب نیمه )قفل  های تمام 

 های نیمه اتوماتیک(. درب طبقه درب 

 پل درب کابین : 135-140.  4

 

 


